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[文字認識・物体認識用AI開発キットを作りたい]
・大きさや重さがことなる良品と不良品サンプル各20-50こをロボットハンド（センサ付き）で把持した際のシグナ
ル（への字状減衰パターン）として取り込み、機械ラーニング。

新規サンプルのAIを同様にかめらで撮った際にサンプルの良否を判断しIOぽーとへ５Vとして出力させたいータ用いて
同定することを期待しております。
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センサー出力の例



実際に上記の実験をディスプレー上とり、紙に出力した物がこれです



クラウドAIで実験した結果
はうまく動きました
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A）【Windows10搭载】JP Flyer ミニPC デスクトップPC 小型PC 4K 【第八世代 インテル I7-8565U】【DDR4 メモリ 16GB】
【SSD 256GB】クードコア 最大3.50GHz 超高速 軽量 省スペース Linux対応可能 USB 3.0/USB 
2.0/DP/HDMI/LAN/WiFi/Bluetooth 2. Skynew 小型パソコン 高速ミニPC Intel Core i7-8565U / 8GB DDR4L / 256GB SSD / 

②デスクトップPC（中古） 6.4万円

④初めての顔認識・部隊認識用AI開発キット（グラフィック版） ２３万円
⑤設定費用一式

インストールするソフト(スぺ口ラムラボ社様でインストール） ５万円
・画像認識_開発編グラヒック版0730.pdf ーマニュアルの本物です。
・ａｉ２＿Ｔｅｎｓｏｒｆｌｏｗ学習編グラヒック版0122.pdf： ０万円
本来は別販売ですが、今回のみ本プログラムも組込ます。
・アヤメの選定、同定、実施例付き

⑥クラウド（3社画像系Ａｚｕｒｅ，Ｇｏｏｇｌｅ，ＡＷＳ）版 ３万円
今回の画像処理には直性必要ありません？ 質問今回はクラウド版不要ですか

⑦画像（写真）処理ソフトは画像認識のグラフィック版に添付
⑧Matplotlib？ α万円

①カメラ
２万円

＜AI処理取り進め案：物体認識用AI開発キット＞
センサーシグナルをディスプレイに写し、カメラでXY画像として取り込み、AI処理、 結果（目的物の成否）をロボットの

I/O ポートへ戻す。 （I/Oポートへの出力はＭａｔｐｌｏｔｌｉｂ？で可能）

オシロ画面

センサデータ

スペクトラム・テクノロジー株式会社 村上 正彦様 ＴＥＬ：０４－２９９０－８８８１
E -mail: m.murakami@spectrum-tech.co.jp ＨＰ：https://spectrum-tech.co.jp/
line@ : @htr2462r 〒359-1115 埼玉県所沢市御幸町１番１６－１３０８号 所沢スカイライズタワー

ソフト関連

③ JetsonGTX1650 ２万円

Ｉ／Ｏが何かわかりません
が、カメラの代わりの入力
として活用できるかもしれ
ません。

オシロ画面

センサデータ例1

センサデータ例3
微分スペクトラム

センサデータ例４
周波数スペクトム

or

or

or

現在持ってる環境

mailto:m.murakami@spectrum-tech.co.jp
https://spectrum-tech.co.jp/
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見積書と注文書ひな型を作成しましたので、ご査収ください。
・画像認識用説明資料0623.pdf
２ページ目に必要なパソコンのスペックです。ＨＤＤにしていま
すが、ＳＳＤ５００ＧＢを推奨します。
４ページ目は、インストールするソフトです。お客様で実施も

可能ですが、弊社でインストール（５万円）としました。
クラウド（Ａｚｕｒｅ，Ｇｏｏｇｌｅ，ＡＷＳ）版は含まれて

いません。
・画像認識_開発編グラヒック版0730.pdf
ーマニュアルの本物です。
・ａｉ２＿Ｔｅｎｓｏｒｆｌｏｗ学習編グラヒック版0122.pdf：
本来は別販売ですが、今回のみ本プログラムも組込ます。
ー３４ページがあやめの事例です。ｃｓｖでデータを読み込みま
す。


